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ABSTRAK 
Sekarang ini dibutuhkan manajemen parkir yang baik guna mempermudah para pengguna jasa parkir dalam 
mendapatkan kenyamanan dan keamanan. Pengelolaan sistem parkir yang baik akan menimbulkan citra positip 
dimata para pengguna jasa parkir. Salah satu indikator pengelolaan sistem parkir yang baik adalah proses pelayanan 
yang lancar dan keamanan parkir yang bagus. Pengelolaan manajemen parkir yang baik membutuhkan dukungan 
dari seluruh komponen yang ada, mulai dari attendant parkir sampai dengan sarana parkir yang ada. Sarana parkir 
tersebut adalah sistem komputerisasi yang mempermudah para pengguna jasa parkir dan memberikan keamanan. 
Sistem parkir dengan menggunakan Radio Frequency Identification Digital (RFID) mampu memberikan kedua hal 
yang dibutuhkan oleh pengguna jasa parkir aman dan efisien. Tujuan penelitian ini bermaksud mewujudkan 
aplikasi parkir dengan menggunakan RFID sebagai pembuka, hak akses untuk keluar masuk parkir dan menyalakan 
LED di area parkir. Teknologi yang digunakan adalah RFID sebagai pengenal ID pengguna, Arduino Uno sebagai 
kontroler nya, dan Micro servo sebagai penggerak palang parkir yang ada. Pengujian dilakukan dengan melakukan 
menempelkan kartu RFID ke RFID reader dengan mendapatkan Hasil pengujian menunjukkan batas jarak RFID 
terdeteksi adalah 3 cm.  
 
Kata Kunci: Arduino UNO, RFID, Software Bahasa C++. 

 
ABSTRACT 

Now, good parking management is needed to make it easier for parking service users to get comfort and security. A 
good parking system management will create a positive image in the eyes of parking service users. One indicator of 
a good parking system management is a smooth service process and good parking security. Good parking 
management requires support from all existing components, from parking attendants to existing parking facilities. 
The parking facility is a computerized system that makes it easier for users of parking services and provides 
security. The parking system using Radio Frequency Identification Digital (RFID) is able to provide both things 
needed by users of safe and efficient parking services. The purpose of this study is to realize a parking application 
using RFID as an opener, access rights to enter and exit the parking lot and turn on the LED in the parking area. 
The technology used is RFID as a user ID identifier, Arduino Uno as the controller, and Micro servo as the driver 
of the existing parking barrier. The test is carried out by attaching the RFID card to the RFID reader. The test 
results show that the distance limit for RFID detected is 3 cm. 
 
Keywords: Arduino UNO, RFID, C++ Language Software. 
 
1. Pendahuluan 

Pengelolaan parkir kendaraan bermotor yang ada 
saat ini, masih banyak yang menggunakan sistem 
parkir manual yaitu pada saat kendaraan bermotor 
masuk area parkir petugas parkir akan memberikan 
lembaran karcis parkir yang ditulis secaran manual 
dan pada saat kendaraan bermotor keluar dari lokasi 
parkir lembaran parkir tersebut akan disobek oleh 
petugas. Tidak ada pencatatan yang dilakukan oleh 
petugas parkir terhadap data pengunjung yang masuk 
dan keluar dari area parkir hal ini akan mempersulit 
proses identifikasi terhadap kendaraan yang masuk 
dan keluar dari area parkir. Proses pengolahan 
administrasi pada sistem parkir yang bersifat manual  

akan banyak menghabiskan banyak waktu dan 
tenaga. 

Pengeloaan parkir saat ini menggunakan sistem 
print karcis barcode. Hal ini dinilai kurang efektif 
bila karcis barcode bila terkena air bisa 
menghilangkan barcode yang terdapat di karcis 
tersebut. Oleh karena itu, penulis tertarik untuk 
mengangkat judul penelitian, yaitu Perancangan 
Aplikasi RFID Dalam Pengelolaan Parkir. Alat 
yang dirancang diharapkan mampu untuk 
memudahkan pengelolaan parkir. 
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bukan kartu  member maka palang pintu keluar tidak 
akan  terbuka. 
 Alat dibuat dalam bentuk miniatur lapangan 
parkir yang terdiri dari pintu masuk, area parkir dan 
pintu keluar. Di bagian area parkir dibagi menjadi 5 
slot parkir, disetiap area parkir dipasang modul 
RC522. Sedangkan dibagian pintu masuk dan pintu 
keluar dipasang modul RC522 dan servo motor yang 
bertujuan untuk membuka dan menutup palang pintu. 
Rancangan miniatur lapangan parkir terlihat seperti 
Gambar 4.2.  

 
Gambar 4.2. Rancangan Miniatur Lapangan Parkir 

 
4.2. Rancangan Perangkat Keras    (Hardware) 
Dalam penelitian ini, komponen dan modul-modul 
yang digunakan adalah : 
Modul-modul di atas dihubungkan sesuai dengan 
blok diagram pada Gambar 4.3. 

 
Gambar 4.3. Blok Diagram Rangkain Modul 

 
4.3 Implementasi Miniatur Lapangan Parkir 
Miniatur lapangan parkir dibuat dalam bentuk 
miniiatur lapangan dengan 1 (satu) pintu masuk, 1 
(satu) pintu keluar dan 5 (lima) blok area parkir. 
Masing masing di pintu masuk, pintu keluar dan area 
parkir dipasang modul MFRC522. Miniature 
lapangan parkir terlihat pada Gambar 4.4. 

 
Gambar 4.4. Miniatur Lapangan Parkir 

 
 
4.4. Pengujian MFRC 522/RFID Reader 

Pengujian ini dilakukan untuk mengetahui 
apakah modul MFRC522 dapat berkerja dengan baik 
dalam membaca kartu RFID. Pengujian ini dilakukan 

melalui serial monitor aplikasi arduino dengan 
menguji program pembacaan kartu RFID. Hasil 
pengujian dapat dilihat pada Gambar 4.5 
 
Modul 

MFRC522 
Dari hasil pengujian diatas maka dapat 

disimpulkan bahwa modul mfrc522 dapat bekerja 
dengan baik. 
 

 
 

Gambar 4.5.  Hasil Pembacaan Kartu RFID dengan 
 
4.5. Pengujian ID 

Pengujian ID yang terdaftar dilakukan dengan 
menempelkan tag RFID ke MFRC522. Hasilnya 
palang pintu terbuka dan dapat menyalakan LED di 
area parkir, dapat dilihat pada Gambar 4.6. 

 
Gambar 4.6. ID yang terdaftar dapat membuka 

gerbang parkir dan dapat menyalakan LED 
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Pengujian ID yang tidak terdaftar dilakukan dengan 
menempelkan tag RFID ke MFRC522. Hasilnya 
palang pintu tidak terbuka dan tidak dapat 

menyalakan LED di area parkir, dapat dilihat pada 
Gambar 4.7. 

 
Gambar 4.7. ID yang tidak terdaftar tidak dapat 

membuka gerbang parkir dan tidak dapat 
menyalakan LED 

 
Dari hasil pengujian ID diatas, apabila RFID 

tag didekatkan pada reader yang merupakan member 
parkir, maka member tersebut dapat memasuki area 
parkir dan palang parkir yang digerakkan oleh motor 
servo akan terbuka. RFID ini sendiri dapat berguna 
untuk menghindari duplikasi karcis dan sebagai 
syarat untuk memasuki area parkir menggunakan 
mikrokontroller Arduino yang diprogram saat 
membaca nomor seri dari RFID tag tertentu menjadi 
identitas kendaraan parkir. 

 
4.6.  Pengujian Tampilan LCD 

Pengujian ini dilakukan untuk mengetahui 
apakah Tampilan LCD dapat bekerja dengan baik 
dalam menampilkan kalimat yang dinginkan. 
Pengujian ini dilakukan  memasukan program ke 
arduino yang dihubungkan ke  tampilan LCD. 
Gambar 4.8 merupakan pengujian tampilan LCD, 
sedangkan Tabel 4.1. merupakan hasil pengujian 
ketersediaan tempat parkir yang terlihat pada LCD. 

 

 
Gambar 4.8. Pengujian Tampilan LCD 

 
 

Tabel 4.1. Daftar Hasil Pengujian Ketersediaan 
Parkir 

 
 

4.7.  Pengujian Motor Servo  
Tujuan pengujian motor servo ini menggunakan 

arduino, lalu dibuat program pada pemograman 
Arduino sesuai dengan pulsa yang dibutuhkan. 
Sehingga motor servo dapat berputar sesuai dengan 
program yang diinputkan. Untuk palang parkir pada 
penelitian ini penulis menggunakan sudut 90 derajat 
agar pengendara dapat memasuki area parkir. Tabel 
4.2. menunjukan hasil pengujian motor servo. 

 
Tabel 4.2. Daftar hasil Pengujian Motor Servo 

 
 

Untuk memperoleh lengan servo dalam posisi 
horizontal 0o , sebaliknya jika lengan servo dalam 
posisi tegak 90o. Ini kemungkinan karena gear lengan 
tidak presisi dalam posisi tegak maupun mendatar, 
sehingga diperlukan perkiraan penentuan posisi 
dalam script arduino. Berdasarkan analisa diatas 
motor servo dapat digunakan pada penelitian ini 
karena telah sesuai dengan standar yang diinginkan. 
 
4.8.  Hasil Pengujian Jarak Pembacaan RFID 

Adapun tujuan pengujian jarak pembacaan 
RFID  adalah untuk mengetahui apakah modul 
MFRC522 dapat berkerja dengan baik dalam 
membaca kartu RFID. Pada pengujian perangkat 
RFID, saat kartu RFID terdeteksi gerbang akan 
terbuka dan dapat menyalakan LED di area parkir. 
RFID digunakan sebagai pembatas akses hak untuk 
masuk ke area parkir. Untuk mengetahui kapasitas 
RFID, hasil pengujian jarak pembacaan RFID dapat 
dilihat pada tabel 4.3. 
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Tabel 4.3.  Hasil Pengujian Jarak Pembacaan RFID

 
 
4.9. Pengujian Alat Secara Keseluruhan  

Pengujian alat secara keseluruhan yaitu dengan 
langkah berikut:  
1. Menghubungkan Power Supply  
2. Apabila kendaraan akan memasuki area parkir 

maka perlu mendekatkan RFID tag pada RFID 
reader yang telah ada pada pintu parkir.  

3. Jika RFID tag yang didekatkan adalah member 
parkir, maka palang parkir akan terbuka. 

4. Setelah kenderaan melewati palang parkir maka 
kenderaan akan masuk ke area parkir, dan 
mendekatkan RFID tag ke RFID reader dai area 
parkir untuk menghidupkan LED yang ada di 
area parkir tersebut untuk menyatakan bahwa 
parkir tersebut sudah terisi. 

5. Jika kenderaan ingin keluar area parkir maka 
perlu untuk mendekatkan RFID tag ke RFID 
reader agar LED di area parkir mati dan 
menyatakan area parkir tersebut kosong. 

6. Untuk keluar area parkir perlu mendekatkan 
kembali RFID tag pada RFID reader yang ada 
pada pintu keluar parkir. 

 
5. Kesimpulan dan Saran 
5.1. Kesimpulan 

Setelah melakukan penelitian ini, maka dapat 
ditarik kesimpulan sebagai berikut. 
1. Pada sistem parkir ini hanya yang mempunyai 

kartu RFID terdaftar yang berhak masuk. 
2. Perangkat RFID yang digunakan sebagai 

penginput data dan sebagai hak akses masuk 
dapat berjalan dengan optimal dalam batas jarak 
maksimal 3 cm. 

5.2. Saran 
Penulis ingin memberikan beberapa saran 

kepada peneliti selanjutnya dengan maksud agar 
penelitian berikutnya dapat dikembangkan dan 
memberikan hasil yang lebih baik. Beberapa saran 
dari penulis adalah : 
1. Aplikasi RFID dalam sistem parkir dapat 

dikembangkan sehingga dari pintu masuk parkir 
dapat diarahkan ke area parkir yang kosong. 

2. Aplikasi RFID dalam sistem parkir dapat 
diimplementasikan pada area parkir nyata. 
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