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Abstract: The outbreak of the corona virus disease (COVID-19) has been declared a
public health emergency by the World Health Organization (WHO) and the virus has now
spread to many countries and regions. Many victims have died due to COVID-19 which
was transmitted through direct contact with infected people. It is important for residents
to take steps to prevent further transmission and reduce the impact of the outbreak and
support government programs to deal with the Corona Virus. Where one of the
government programs in dealing with the virus is to carry out the COVID-19 health
protocol. There are important points in the health protocol made by the government,
namely maintaining distance and maintaining cleanliness of places, such as homes,
offices, schools, and others. One of the tools commonly used to clean a place is a vacuum
cleaner or vacuum cleaner, but currently vacuum cleaners are still run manually by
humans, so that health protocols can run by maintaining distance and maintaining
cleanliness, a system that can perform cleaning automatically is needed. according to the
specified schedule, so that the place is kept clean, one way that can be applied is to create
a line follower robot for a vacuum cleaner that will run automatically with the help of a
DC motor, which will clean dust and dirt on time and on schedule using the Counter, Real
Technique. Time Clock, and Arduino microcontroler.
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Abstrak: Wabah penyakit corona virus (COVID-19) telah dinyatakan darurat kesehatan
masyarakat oleh World Health Organization (WHO) dan virusnya Kini telah menyebar ke
banyak negara dan wilayah. Banyak korban telah meninggal yang disebabkan COVID-19
ditularkan melalui kontak langsung dengan orang yang terinfeksi. Penting bagi warga
untuk mengambil tindakan pencegahan penularan lebih lanjut serta mengurangi dampak
wabah dan mendukung program pemerintah menangani Virus Corona. Dimana salah satu
program pemerintah dalam menangani virus ialah dengan menjalankan protokol
kesehatan COVID-19. Adapun point penting dalam protokol kesehatan yang dibuat oleh
pemerintah  yaitu menjaga jarak dan menjaga kebersihan  tempat,seperti
rumah,kantor,sekolah,dan lain-lain. Salah satu alat yang umum digunakan untuk
membersikan tempat ialah Vacuum Cleaner atau penyedot debu,namun vacuum cleaner
saat ini masih dijalankan dengan manual oleh manusia,agar protokol kesehatan dapat
berjalan dengan menjaga jarak dan menjaga kebersihan,maka diperlukan sebuat sistem
yang dapat melakukan pembersihan secara otomatis sesuai jadwal yang ditentukan,agar
tempat tetap terjaga kebersihanya, salah satu cara yang dapat diterapkan adalah membuat
robot line follower untuk vacuum cleaner yang akan berjalan otomatis dengan bantuan
motor DC, yang akan membersihkan debu dan kotoran tepat waktu dan terjadwal dengan
menggunakan Teknik Counter, Real Time Clock, dan microcontroler Arduino.

Kata kunci: Arduino Uno, Robot Line Follower, Real Time Clock, Sensor Photodioda,
Motor driver Ln298, Motor DC.
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PENDAHULUAN

Wabah penyakit corona virus
(COVID-19) telah dinyatakan darurat
kesehatan masyarakat oleh World Health
Organization (WHO) dan virusnya Kkini
telah menyebar ke banyak negara dan
wilayah. Banyak korban telah meninggal
yang disebabkan COVID-19 ditularkan
melalui kontak langsung dengan orang
yang terinfeksi. Penting bagi warga untuk
mengambil tindakan pencegahan
penularan lebih lanjut serta mengurangi
dampak wabah dan mendukung program
pemerintah menangani Virus Corona.
Dimana salah satu program pemerintah
dalam menangani virus ialah dengan
menjalankan protokol kesehatan COVID-
19. Adapun point penting dalam protokol
kesehatan yang dibuat oleh pemerintah
yaitu menjaga jarak dan menjaga
kebersihan tempat,seperti
rumah,kantor,sekolah,dan lain-lain.

Salah satu alat yang umum digunakan
untuk membersikan tempat ialah Vacuum
Cleaner atau penyedot debu,Penyedot
debu, juga dikenal sebagai penyapu atau
hoover, adalah alat yang menggunakan
pompa udara (kipas sentrifugal, kecuali
beberapa model yang paling tua), untuk
membuat vakum parsial untuk menyedot
debu dan kotoran, biasanya dari lantai,
dan dari permukaan lain seperti jok dan
gorden

Salah satu cara yang dapat diterapkan
adalah membuat robot line follower untuk
vacuum cleaner yang akan berjalan
otomatis dengan bantuan motor DC, yang
akan membersihkan debu dan kotoran
tepat waktu dan terjadwal dengan
menggunakan Teknik Counter, Real Time
Clock, dan microcontroler Arduino.
Dengan menerapkan Teknik Counter,
Real Time Clock dan Arduino pada alat

yang dirancang maka diharapkan petugas
kebersihan dapat terbantu dan kegiatan
pembersihan dapat dilakukan tepat waktu
juga lebih efisien.

Blok Diagram

Setelah mendapatkan gambaran pada
sistem yang sesungguhnya, maka dapat
digambarkan bentuk alat. Sebelum
melakukan perancangan sistem dan
membantu perancangan pada alat maka
dibuatlah diagram  yang akan
menjelaskan aliran input dan output
proses .

Blok diagram pada gambar 2 di atas
menjelaskan proses, input dan output
sistem dimana input sistem adalah
sensor Photodioda dan RTC yang
digunakan sebagai pembaca waktu dan
pembaca garis lalu diproses oleh
Mikrokontroller. Hasil dari proses
tersebut akan menghasilkan output yaitu
aktifnya Motor Dc dan vacuum cleaner
bekerja untuk menyedot debu.

Perancangan

Pada rangkaian perancangan sistem
dibuat agar lebih mengetahui alat-alat
apa saja yang dibutuhkan untuk
membuat rangkaian pada sistem dan alat
yang sudah jelas siap untuk di
implementasikan.

Rangkaian Arduino

Arduino Uno adalah salah satu papan
elektronika  berbasis  mikrokontroler
atmega yang memiliki sistem minimum
mikrokontroller dan juga memiliki 32 pin
I/0. Arduino uno digunakan sebagai
proses utama pada sistem yang dibuat
untuk pada robot line follower untuk
vacuum cleaner berbasis arduino dengan
RTC.
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satu papan elektronika berbasis
mikrokontroler atmega yang memiliki
sistem minimum mikrokontroller dan
juga memiliki 32 pin 1/0O. Arduino uno
digunakan sebagai proses utama pada
sistem yang dibuat untuk untuk pada
robot line follower untuk vacuum
cleaner berbasis arduino dengan RTC.

Rangkaian Sensor Photodioda

Sensor photodioda merupakan
sensor yang berfungsi untuk mendeteksi
benda dan cahaya apabila benda atau
cahaya menutupi sensor photodioda
maka sensor tersebuat akan bernilai 1
atau On dan apabila di hadapan sensor
photodioda tidak terdapat benda atau
penghalang maka sensor photodioda
akan bernilai 0 atau Off. Pada rancang
bangun robot line follower  untuk
vacuum cleaner berbasis arduino dengan
RTC sensor photodioda digunakan
sebagai inputan untuk memberi satu
nilai atau kondisi mendeteksi garis dan
menjalankan output motor.

Rangkaian Motor DC

Motor DC berfungsi untuk menggerakkan
robot line follower dan bergerak sesuai
dengan perintah yang di input vyaitu
melalui data sensor photodioda. Apabika
kedua sensor photodioda berkondisi 1
maka motor maju, dan sebaliknya.

Rangkaian Motor Driver Ln298

......

Pada motor driver Ln298 berfungsi
sebagai pengantur PWM pada gerak
motor DC sesuai dengan kondisi yang
telah ditentukan pada sistem yang
dirancang.

Rangkaian Keseluruhan

Rangkaian Keseluruhan
Setelah  semua  rangkaian  selesai
dikerjakan, maka seluruh alat akan
disambungkan. Berikut merupakan hasil
perancangan Robot Line Follower
Untuk Vacuum Cleaner Berbasis
Arduino dengan RTC.

METODE

Pada penelitian yang akan di uji
yaitu diperlukan sebuah cara untuk
penyelesaian terhadap implementasi suatu
rancang bangun yang disusun secara
struktur dan sistematis untuk melakukan
penyedotan debu otomatis menggunakan
vacuum cleaner dan robot line follower
secara otomatis dengan mengikuti jadwal
waktu nyata RTC agar berjalan sesuai
perintah yang telah ditentukan.
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Menzup Ee Dalam Protogpe

|

Analiza Diata

Gambar Kerangka Kerja Metode
Penelitian yang di Lakukan

HASIL DAN PEMBAHASAN

Pengujian Sensor Loadcell

Pengujian sistem dilakukan untuk
mengetahui fungsi kinerja dari setiap
keseluruhan komponen-komponen sistem.
Pengujian ini dimulai dengan melakukan
pemeriksaan kerja sistem pada bagian-
bagian utama hingga pada kinerja sistem
keseluruhan. Pengujian pada rangkaian
sistem dilakukan setelah semua

komponen dan bagian-bagian

terpasang utuh menjadi satu-kesatuan
sistem, yaitu keseluruhan dari rangkaian
RTC robot line follower untuk vacuum
cleaner.

Pengujian Photo Dioda

Gambar 9 Pengujian sensor photodioda
berdasarkan signal input memiliki hasil
untuk menggerakkan motor agar motor
dapat maju, jalan kekiri, jalan kekanan,
dan motor dapat mundur atau berhenti.

SIMPULAN

Kesimpulan yang dapat diambil
dari rangkaian dan sistem keseluruhan
pada real time clock (RTC) robot line
follower untuk vacuum cleaner berbasis
arduino adalah sebagai berikut :

1. Perancangan robot line follower
untuk  vacuum  cleaner  otomatis
menggunakan arduino dirancang dengan
cara pembacaan garis sebagai media input
kemudian data diproses oleh arduino uno
sesuai program dan mengirimkan perintah
ke motor DC agar dapat berjalan
mengikuti garis yang telah ditentukan dan
vacuum cleaner akan aktif juga sesuai
waktu yang telah ditentukan.

2. Penerapan teknik counter pada
pengoperasian robot line follower untuk
vacuum cleaner dengan menggunakan
model pencacahan naik dan pencacahan
menurun yang mekanisme pengaturannya
antara lain menambah nilai satu untuk
count up dan mengurang nilai satu untuk
count down.

3. Perancangan robot line follower
dan vacuum cleaner otomatis dapat
membersihkan debu pada koridor kampus
dengan mekanisme pemberian jalur agar
robot line follower dapat berjalan sesuai
koridor yang telah ditentukan. Vacuum
cleaner aktif mengikuti waktu nyata dari
RTC dengan mengirim signal on pada
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relay.
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